Sistema




O Sistemada Vinci X (mencionado neste documento como o sistema) foi projetado para permitir a
realizacdo de cirurgias complexas utilizando uma abordagem minimamente invasiva. O sistema
consiste de um Console do Cirurgido, um Carrinho de Paciente e um Carrinho de Visdo e é usado
com um endoscopio, instrumentos e acessérios EndoWrist® da Vinci Xi. A configuracdo e utilizacdo
intraoperatéria podem exigir a execucdo de tarefas esterilizadas e ndo esterilizadas pelos seguintes

usudrios: cirurgido, enfermeiro circulante (usudrio ndo esterilizado) ou enfermeiro do centro
cirdrgico (usudrio esterilizado).

Figura 2.1 Principais componentes do sistema da Vinci X
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2.2 Console do Cirurgido

O cirurgido, sentado no Console do Cirurgido, controla todos os movimentos dos instrumentos e do
endoscépio utilizando dois comandos manuais e um conjunto de pedais. O cirurgido visualiza a
imagem endoscdpica em um visualizador tridimensional (3D), que permite a visualizagdo da
anatomia do paciente e a instrumentagdo, junto com icones e outras funcgdes da interface do
usudrio. Consulte Capitulo 10 Utilizacdo do Console do CirurgiGo na pagina 10-1 para obter mais
informacdes.

Figura 2.2 Console do Cirurgido
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1. Visualizador 3D: o visualizador estéreo de alta resolugdo é composto por duas telas LCD
independentes.

2. Controles ergondémicos: para ajustar a ergonomia do Console do Cirurgido.

3. Apoio do brago: Contém um painel de toque interface do usudrio, controles ergonémicos,
botdes de Alimentacdo Elétrica e botdes de Parada de Emergéncia.

4. Freios: existem dois freios situados na base do Console do Cirurgido.

Painel do interruptor de pedal: aloja os pedais utilizados para ativar varios modos do sistema,
tais como o controle do endoscépio, e também ativar vdrias fungdes dos instrumentos, como a
cauterizagdo monopolar e bipolar.



6. Comandos manuais: os dois comandos manuais estdo posicionados abaixo da imagem
tridimensional ampliada do campo cirdrgico. O cirurgido segura os comandos manuais durante
a visualiza¢do do campo cirurgico. Conforme observado no Visualizador 3D, as pontas do
instrumento parecem estar alinhadas com as mdos do cirurgido nos controladores.

7. Botdes de Alimentagdo Elétrica e Parada de Emergéncia: o botdo Alimentagdo Elétrica liga e
desliga o sistema. O botdo Parada de Emergéncia interrompe as operagdes do sistema.

8. Painel de toque: a interface o usudrio no Console do Cirurgido.

2.3 Carrinho do Paciente

O Carrinho do Paciente estd posicionado na mesa do centro cirdrgico e contém quatro bracos que
sdo posicionados em relacdo a anatomia alvo do paciente. O endoscépio é fixado a qualquer um
dos bragos e permite uma visualizagdo em 3D de alta resolu¢do da anatomia do paciente. O
assistente do lado do paciente fixa e libera de modo intraoperatério o endoscdpio e os instrumentos
EndoWrist.



Figura 2.3 Carrinho do Paciente

Bragos: os quatro bragos seguram e movimentam o endoscépio e os instrumentos. A
extremidade dianteira é fixada na cdnula do instrumento e endoscépio. Os bragos incluem
articulagdes de configuragdo que permitem ao usudrio conectar os bragos as cdnulas durante a
configuragdo.

Coluna: a coluna sustenta os bracos.

Tracionador do Carrinho: inclui o leme, acelerador e interruptor de ativa¢do do acelerador. O
guiddo e o leme sdo usados para manobrar o Carrinho do Paciente no centro cirurgico.

Base: a base inclui o tracionador do carrinho para posicionamento e transporte, os
componentes eletrénicos do Carrinho do Paciente e um painel de conectores.

Interruptores da embreagem



Os controles dos bracos incluem:

Figura 2.4 Botdes nos bracos no Carrinho do Paciente para iniciar movimentos

1. Embreagem do instrumento: movimentos iniciados pelo usudrio para avancar ou retrair o
endoscopio ou a ponta do instrumento dentro do campo cirdrgico. Movimentos do brago inicia-
dos pelo usudrio no centro remoto.

2. Embreagem da porta: utilizada para reposicionar o brago e corrigir e evitar potenciais interfe-
réncias do brago durante o procedimento. Também utilizada para levantar ou abaixar os bragos,
reduzir ou aumentar o espago entre os bragos (como um leque) ou reduzir a tensdo no local da
porta. Os exemplos incluem trazer o brago para a cénula para acoplar ou recolher um brago
para um procedimento de 3 bragos.

2.4 Carrinho de Visdo

O Carrinho de Visdo inclui o equipamento eletrénico de apoio, como a fonte de luz e o equipamento
de processamento de video e imagem para o endoscdpio e para as principais unidades de
processamento eletronico e do software. O Carrinho de Visdo também inclui uma tela sensivel ao
toque para a visualizacdo da imagem endoscépica e ajuste das configuragdes do sistema. Consulte



Tela sensivel ao toque: o monitor de tela sensivel ao toque permite visualizar o campo cirurgico
a partir do lado do paciente e inclui um conjunto de controles para ajustar as configuragdes do
endoscépio e de video.

. Controlador do endoscépio: contém uma fonte de luz de alta intensidade que ilumina o campo
cirargico e inclui o sistema eletrénico destinado ao processamento das imagens de video do
endoscopio.

Parte eletrénica do sistema (Nucleo): inclui os componentes eletrénicos do sistema para pro-
cessamento avan¢ado da imagem de video, algoritmos de controle do sistema e controle de uni-
dades ESU quando o cirurgido utilizar os pedais de fun¢do do instrumento.

Prateleiras para acessoérios: unidades para a organiza¢do de equipamentos acessérios, tais
como insufladores.

ERBE VIO® dV: unidade eletrocirurgica integrada (Integrated electrosurgical unit, ESU) para a
ativacdo de instrumentos que pode ser utilizada com instrumentos robdticos e laparoscépicos.
Para mais informagdes sobre o ERBE VIO dV (VIO dV), incluindo a utilizagdo com instrumentos
da Vinci Xi, consulte Manual do Usudrio dos Instrumentos e Acessdrios.

. Processador de video: recebe e processa a entrada de video do endoscépio e a envia por meio
dos componentes eletrénicos do sistema para a tela sensivel ao toque e o visualizador 3D.

. Suportes de tanque: dois suportes de tanque sustentam a utilizagdo de um insuflador. Os supor-
tes de tanque tém correias ajustdveis, para acomodar tanques de dimensdes diferentes. Os
suportes de tanque podem sustentar dois tanques com um peso individual de até 22,32 kg.



